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Gelenkige Aufhangung 



Die Erfindung betrifft eine gelenkige Aufhangung 
insbesondere fur Tragersysteme von elektronischen Geraten 
5 wie beispielsweise Monitore. 

Aufhangungen fur Tragersysteme sind heute z. B. im 
medizintechnischen Bereich im Einsatz. Bei jeder Art von 
Eingriff, Behandlung, Untersuchung Oder Uberwachung am 

10 Patienten stehen dem behandelnden Fachpersonal i.a. die 
unterschiedlichsten durch elektronische Gerate bzw. 
Systeme realisierte Unterstutzungsfunktionen wie Messen, 
Visualisieren, Beleuchten usw. zur Verfugung. Da diese 
elektronischen Gerate in Abhangigkeit von der Lage des 

15 Patienten und des Fachpersonals variabel positioniert und 
orientiert sein miissen, sind diese mit einem Tragersystem 
verbunden, das liber eine gelenkige z.B. mittels Federarmen 
realisierte Auf hangvorrichtung an der Decke oder an den 
Wanden des Raumes befestigt ist und in mehreren 

20 translatorischen und rotatorischen Freiheitsgraden 
innerhalb eines begrenzten Bewegungsbereicb.es ausgerichtet 
werden kann. 



25 



30 



Urn moglichst leichtgangige Dreh- und Kippbewegungen uber 
einen weiten Dreh- und Kippbereich in den Gelenken der 
Aufhangung zu erzielen, kommen fast ausschlieSlich 
spharische und teilspharische Kugelgelenke zum Einsatz. 
Aus dem Gebrauchsmuster DE 93 01 2 68 Ul ist beispielsweise 
bekannt, dass die gelenkige Verbindung aus einem eine 
Gelenkkugel tragenden Schnittstellenbauteil und einem ein 
Gelenkkugel -Lager beinhaltenden Anschlussf lansch besteht . 
Die Dreh- und Kippbewegung des Kugelgelenks erfolgt durch 
eine teilspharische Gleitbewegung der Gelenkkugel im 
Gelenkkugel -Lager. Wahrend das Innendurchmesserprof il des 
35 Kugelgelenk-Lagers dem teilspharischen Oberf lachenprof i 
der Gelenkkugel entspricht, weist das 

Aufcendurchmesserprofil korrespondierend dem Innenprofil 
des Anschlussf lansches eine rein zylindrische Form auf. 
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Diese geometrische Vereinf achung, die den Fertigungs- und 
Montageaufwand des Kugelgelenk-Lagers reduziert, wird aber 
mit erheblichen mechanischen Nachteilen erkauf t . Da Krafte 
an Beriihrungsf lachen zwischen verschiedenen Bauteilen nur 
5 in orthogonaler Richtung zur Flache ubertragen werden 
konnen, werden im Anschluss flansch wirkende Krafte 
aufgrund der zylinderf ormigen Schnittf lachen zwischen 
Anschlussflansch und Gelenkkugel -Lager nur senkrecht zur 
Zylindermantelflache bzw. senkrecht zu den 

10 zylindergrundf lachen in das Gelenkkugel -Lager geleitet . 
Eine radialsymmetrische, zum Mittelpunkt der Gelenkkugel 
gerichtete Kraf teinleitung in das Gelenkkugel-Lager, wie 
sie beim Ubergang vom Gelenkkugel-Lager zur Gelenkkugel 
aufgrund der spharischen Grenzflache wirkt, ist nicht 
15 moglich. Eine homogene Kraf teinwirkung in das Kugelgelenk- 
Lager und eine damit einhergehende optimale 
Kraftweiterleitung an die Gelenkkugel, die zu einer der 
ursprunglich am Anschlussflansch einwirkenden Kraft 
proportionalen Auslenkung der Gelenkkugel fuhrt, ist somit 
20 nicht moglich. Vielmehr fuhrt die nicht-radiale Komponente 
der auf das Gelenkkugel-Lager einwirkenden Kraft, die 
nicht auf die Gelenkkugel ubertragen werden kann, zu einer 
unerwunschten Kraf triickwirkung an den Kontaktf lachen 
zwischen Anschlussflansch und Gelenkkugel-Lager sowie an 
25 den Bef estigungselementen zwischen beiden Bauteilen. Diese 
unerwunschten Kraf triickwirkungen fuhren an den besagten 
Stellen zu BauteilverschleiB aufgrund von Stauchungs-, 
Dehnungs- oder Reibungsvorgangen. 

30 Der vorliegenden Erfindung liegt daher die Aufgabe 

zugrunde, eine gelenkige Aufhangung zu schaffen, bei der 

durch geeignete geometrische Auslegung der 

Gelenkbauteilkombination Gelenkkugel - Gelenkkugel-Lager - 

Gelenk-Anschlussflansch ein homogener d.h. 

35 radial symmetrischer Kraftfluss zwischen diesen Bauteilen 
gewahrleistet ist . 



Die Aufgabe wird durch die Merkmale des Anspruchs 1 
gelost . 
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Der homogene Kraft flussfiihrung sorgt fur eine optimale 
Kraftaufteilung in radialer und tangentialer Richtung und 
damit eine adaquate rotatorische und translatorische 
5 Gelenkauslenkung. Unerwunschte VerschleiSerscheinungen an 
den Gelenkbauteilen werden somit minimiert . 

Der homogene radialsymmetrische Kraftfluss im Gelenk wird 
in Abgrenzung zum Stand der Technik durch die 
10 Gelenkbauteile Auf hangungsteil , Gleitband und 

verbindungsteil realisiert, die die Funktionen der 
Gelenkkugel, des Gelenkkugel -Lagers und des 

Anschlussflansches des Standes der Technik wahrnehmen. 
Durch die Gleitbewegung eines am teilspharischen 
15 innendurchmesserprofil des Verbindungsteiles befestigten 
ringformigen Gleitbandes auf der teilspharischen 
AuSendurchmesseroberflache des Auf hangungsteiles entsteht 
eine gelenkige Kipp- und Drehbewegung zwischen 
Aufhangungs- und Verbindungsteil. Durch die Verwendung 
20 eines ringformigen Gleitbandes mit konstanter Dicke sowie 
durch die Ausbildung von teilspharischen Kontaktf lachen 
zwischen Auf hangungsteil , Gleitband und Verbindungsteil 
werden die Krafte an den Gelenkstellen radialsymmetrisch 
und damit homogen gef uhrt . 

25 in den Unteranspruchen sind vorteilhafte Weiterbildungen 
der Erfindung angegeben. 

Durch die gelenkige Bewegung des Verbindungsteils zum 
30 Aufhangungsteil entsteht zwischen beiden Bauteilen eine 
Schlitzoffnung, die abhangig vom jeweiligen Gelenkwinkel 
eine unterschiedliche Schlitzof f nungsweite auf weist . Zur 
Vermeidung von Staubablagerungen in der Schlitzoffnung und 
zum Schutz vor Verletzungen durch Einklemmung einer Person 
35 in der SchlitzSf f nung weist die Aufhangung vorzugsweise 
eine Verkleidung auf, die die Schlitzoffnung einerseits 
moglichst raumsparend und andererseits fur alle 
Offnungsweiten moglichst umfassend abdeckt. 
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Zur Vermeidung von Schaden am in der Aufhangung 
integrierten Installationskabel ist vorzugsweise eine 
Begrenzung der Drehbewegung des Verbindungsteiles 
gegeniiber dem Aufhangungsteil auf. 360° vorgesehen. 

5 

Die Erfindung wird nachstehend unter Bezugnahme auf die 
Zeichnung anhand eines Ausf iihrungsbei spiels naher 
beschrieben. Es zeigen: 

10 Fig . i; einen Axialschnitt durch ein 

Ausfuhrungsbeispiel der erf indungsgemafcen 

gelenkigen Aufhangung im unausgelenkten 
Zustand; 

15 Fig. 2: den Axialschnitt der erf indungsgemaSen 

gelenkigen Aufhangung im ausgelenkten 
Zustand; 
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F ig. 3a: einen Querschnitt durch die Verkleidung und 

Fig. 3b: einen urn 90° gegenuber Fig. 3a gedrehten 

Querschnitt durch die Verkleidung. 



Die erfindungsgemaSe gelenkige Aufhangung wird nachfolgend 
25 unter Bezugnahme auf die Zeichnung erklart . 

In Fig. 1 ist im Querschnitt ein Ausfuhrungsbeispiel einer 
gelenkigen Aufhangung im unausgelenkten Zustand 
dargestellt. Die gelenkige Aufhangung besteht aus dem 

30 rotationssymmetrischen Aufhangungsteil 1. Dieses 

rotationssymmetrische Aufhangungsteil 1 besteht aus drei 
verschiedenen Abschnitten 1 ' , 1 ' ' und 1 ' ' 1 - Der 
zylindrische Abschnitt 1 ' , der in seiner vollen Lange in 
einem hohlzylindrischen Federarm 2 eingefiihrt ist, weist 

35 einen konstanten AuSendurchmesser auf, der dem 
Innendurchmesser des hohlzylindrischen Federarms 2 
entspricht. AuSerhalb des Innenzylinders des Federarms 2 
schlieSt sich an den zylindrischen Abschnitt 1' des 
rotationssymmetrischen Auf hangungsteils 1 ein weiterer 
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zylindrischer Abschnitt 1 !! mit einem konstanten, 
gegenuber dem Abschnitt 1 1 reduzierten Aufiendurchmesser 
an. Den Abschluss des rotationssymmetrischen 

Auf hangungsteils 1 bildet ein Abschnitt 1 1 1 1 mit einem 
5 AuSendurchmesserprof il, "das entsprechend dem Anspruch 1 
eine teilspharische Kontur besitzt. Im dargestellten 
Ausfuhrungsbei spiel vergrofiert sich der Aufiendurchmesser 
des Abschnitts 1 1 1 1 vom konstanten Aufiendurchmesser des 
zylindrischen Abschnitts l !l entsprechend einem 
10 teilspharischen Profil bis zum Aquatordurchmesser einer 
dem teilspharischen Profil entsprechenden Halbkugel am 
Ende des Abschnitts l' 1 ', das einem Ende des 
rotationssymmetrischen Auf hangungsteiles 1 entspricht . 

15 Die Befestigung des rotationssymmetrischen 

Auf hangungsteils 1 im Abschnitt 1 1 am Federarm 2 erf olgt 
iiber eine Passverbindung . Dazu ist am Zylinder mantel des 
zylindrischen Abschnittes l 1 des rotationssymmetrischen 
Auf hangungsteils 1 eine ringformige Nut 3 vorgesehen. Auf 

20 gleicher Hohe zur ringformigen Nut 3 des 
rotationssymmetrischen Auf hangungsteils 1 sind am 
hohl zylindrischen Federarm entlang einer Umfanglinie in 
gleichen Winkelabstanden Durchgangsof f nungen 4 angebracht . 
Uber ein vorzugsweise U-formiges Passelement 5, das sich 

25 jeweils zur Halfte in der ringformigen Nut 3 und in der 
Durchgangsbohrung 4 steckt, wird eine Bewegung des 
Aufhangungsteils 2 in axialer Richtung und in Drehrichtung. 
relativ zum Federarm 2 verhindert . 

30 Die Gelenkbauteilkombination besteht neben dem 
Auf hangungsteil 1 aus dem Verbindungsteil 5 . Dieses 
Verbindungsteil 5 ist in einen hohl zylindrischen Abschnitt 
5 1 mit konstanten Aufien- und Innendurchmesserprof il und in 
einen hohlzylindrischen Abschnitt 5 I! mit teilspharischer 

35 Innen- und Aufiendurchmesserkontur untergliedert . Im 
dargestellten Ausf uhrungsbeispiel weist das 

Verbindungsteil 5 uber alle Abschnitte 5 1 und 5 ,! eine 
konstante Wanddicke auf. Der Innendurchmesser des 
hohlzylindrischen Abschnitts 5 1 ist im dargestellten 
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Ausfuhrungsbeispiel urn ein bestimmtes Ma£ groSer als der 
maxiraale AuSendurchmesser des Aufhangungsteils 1. Der 
Innendurchmesser des Verbindungsteils 5 verjungt sich im 
Abschnitt 5 ' ' ausgehend vom Innendurchmesser des 

Abschnitts 5' gemafc der . teilspharischen 

Aufiendurchmesserkontur des Aufhangungsteils 1 im Abschnitt 
1'' bis zu dem in Fig. 2 dargestellten Innendurchmesser D, 
so dass bei Aufhangung des Verbindungsteils 5 am 
Aufhangungsteil 1 im unausgelenkten Zustand der Abstand 
zwischen dem Aufhangungsteil 1 im Abschnitt 1 " ' und dem 
Verbindungsteil 5 im Abschnitt 5 ' ' iiber den gesamten 
teilspharischen Konturverlauf konstant ist . Der 
innendurchmesser D legt den maximalen Kippwinkel des 
Verbindungsteils 5 zum Aufhangungsteil 1 f est . Aufgrund 
15 der konstanten Wandstarke des Verbindungsteils 5 iiber die 
gesamte Zylindermantelf lache weist der 

AuSendurchmesserverlauf im Abschnitt 5 ' ' denselben 
teilspharischen Verlauf wie die korrespondierende 
Innendurchmesserkontur und die AuSendurchmesserkontur des 
20 Aufhangungsteils 1 im Abschnitt 1' ' ' auf . 

Zur Befestigung des Tragersystems sind im dargestellten 
Ausfuhrungsbeispiel im hohlzylindrischen Abschnitt 5" des 
Verbindungsteils 5 entlang einer Umfanglinie in gleichen 
25 .Winkelabstanden mehrere Bohrungen 6 angebracht. 

Das dritte Bauteil der Gelenkbauteilkombination, das die 
analoge Funktion des Gelenkkugel -Lagers im Stand der 
Technik wahrnimmt, ist ein ringformiges Gleitband 7. 

30 Dieses ringformige Gleitband ist an der innenseitigen 
Zylindermantelf lache im Abschnitt 5" des Verbindungsteils 
5 befestigt. Da es den hulsenf ormigen, teilspharisch 
geformten Zwischenraum zwischen Aufhangungsteil 1 im 
Abschnitt 1 1 ' ' und Verbindungsteil 5 im Abschnitt 5 1 • 

35 vollstandig ausfullt, weist es eine konstante Dicke auf 
und besitzt ein dem teilspharischen Aufiendurchmesserprof il 
des Aufhangungsteils 1 entsprechendes 

Innendurchmesserprofil sowie ein dem teilspharischen 
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Innendurchmesserprofil des Verbindungsteils 5 

entsprechendes AuSendurchmesserprof il . 

Die zur Abdeckung der zwischen Aufhangungsteil 1 und 
5 verbindungsteil 5 vorliegenden Schlitzof fnung 8 notige 
Verkleidung 9 besteht aus dem hohlzylindrischen Abschnitt 
9' mit konstanten AuSen- und Innendurchmesser und dem 
hohlzylindrischen Abschnitt 9" mit teilspharischem 
Konturverlauf . Im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel weist 
10 die Verkleidung 9 eine konstante Wanddicke auf, die 
kleiner als die Tiefe der beim Ubergang von Abschnitt 1' 
zu Abschnitt 1" gebildeten Stufe des Aufhangungsteils 1 
ist. Der konstante Innendurchmesser im Abschnitt 9- 
entspricht dem konstanten AuSendurchmesser des 
15 Aufhangungsteils 1 im Abschnitt 1 ' • . Der Innendurchmesser 
im Abschnitt 9" vergroSert sich ausgehend vom 
Innendurchmesser im Abschnitt 9 ■ gemaS der teilspharischen 
AuSendurchmesserkontur des Verbindungsteils 5 im Abschnitt 
5 ' ' bis zura Aquatordurchmesser einer dem teilspharischen 
20 Profil entsprechenden Hohlkugel, so dass bei raumsparender 
Abdeckung der Schlitzof fnung 8 und des Abschnittes 5" des 
Verbindungsteiles 5 durch den Verkleidungsabschnitt 9 ' ' 
der Verkleidung 9 der Abstand zwischen dem Verbindungsteil 
5 im Abschnitt 5 ' ' und der Verkleidung 9 im Abschnitt 9 ' ' 
25 uber den gesamten teilspharischen Konturverlauf konstant 
ist . 

Die Verkleidung 9 ist in ihrem Abschnitt 9' uber mehrere 
an einer Umfanglinie in gleichen Winkelabstanden verteilte 

30 Verbindungen 10 derart an den Abschnitt 1" des 
Aufhangungsteils 1 befestigt, dass der gesamte Abschnitt 
1» von der Verkleidung 9 umschlossen ist. Die Verbindungen 
10 werden durch auf der Umfangslinie der Verkleidung 9 in 
gleichen Winkelabstanden verteilte Durchgangsbohrungen 10' 

35 und durch dazu konzentrische Bohrungen 10 ' • im 
Aufhangungsteil 1 sowie dazu passende Verbindungsstif te 
(in Fig. 1 und 2 nicht dargestellt) realisiert . 
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Die zur Begrenzung der Drehbewegung des Verbindungsteiles 
5 gegenuber dem Aufhangungsteil 1 erf orderliche Rippe 11 
ist auf dem Innenprof il der Verkleidung 9 im Abschnitt 9 ' ' 
in axialer Richtung befestigt. Dazu weist die Rippe 11 auf 
ihrer Unterseite in axialer Richtung dieselbe 
teilspharische Kontur auf wie das Innenprof il der 
Verkleidung 9 im Abschnitt 9 " . Urn die Drehf reiheit 
zwischen Verkleidung 9 und Verbindungsteil 5 zu 
gewahrleisten, weist die Oberseite der Rippe 11 ebenfalls 
einen entsprechenden teilspharischen Konturverlauf auf, 
wobei die konstante Hohe der Rippe 11 zwischen Ober- und 
Unterseite kleiner als der konstante Abstand zwischen der 
Aufienkontur des Verbindungsteils 5 und dem Innenprofil der 
Verkleidung 9 ausgelegt ist. Die zur Rippe 11 
korrespondierende Rippe 12 ist auf der AuSenkontur des 
Verbindungsteiles 5 im Abschnitt 5-' ebenfalls in axialer 
Richtung angeordnet. Urn die Drehf reiheit zwischen 
Verkleidung 9 und Verbindungsteil 5 auch durch die Rippe 
12 nicht zu behindem, weist die Rippe 12 auf ihrer 
Oberseite auch einen entsprechenden teilspharischen 
Konturverlauf auf. Die konstante Hohe der Rippe 12 ist 
kleiner dimensioniert als der konstante Abstand zwischen 
AuSenkontur des Verbindungsteiles 5 und der Innenkontur 
der Verkleidung 9. 

Die erfindungsspezifische Funktionsweise der gelenkigen 
Aufhangung ergibt sich aus der Gleitbewegung des 
ringformigen Gleitbandes 7 mit dessen teilspharisch 
gewolbter Innenoberf lache auf der teilspharisch gewolbten 
AuSenoberf lache des Auf hangungsteiles 1 im Abschnitt 1 ' • , 
die eine dazu korrespondierende Kipp- und/oder 
Drehbewegung des Verbindungsteiles 5 gegenuber dem 
Aufhangungsteil 1 bewirkt . Aufgrund der konstanten Dicke 
des ringformigen Gleitbandes 7 sowie der teilspharischen 
Ausfuhrung samtlicher Beruhrungsf lachen zwischen 
Aufhangungsteil 1 Gleitband 7 und Verbindungsteil 5 ist 
ein homogener radial symmetrischer Kraftfluss innerhalb des 
spharischen Gelenks moglich, womit der VerschleiS der 
Gelenkteile deutlich gemindert wird. 
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Anspruche 

1. Gelenkige Aufhangung, insbesondere fur Monitor- 
Tragersysteme, mit einem Aufhangungsteil (1) mit einem 
Abschluss (l'") mit teilspharischen AuSenprofil, einem an 
dem Auf hangungsteil (1) aufgehangten Verbindungsteil (5) , 
einem zwischen dem Auf hangungsteil (1) und dem 
Verbindungsteil (5) angeordnetem Gleitteil, welches eine 
gleitende Dreh- und Kippbewegung des Verbindungsteils (5) 
gegeniiber dem Auf hangungsteil (1) ermoglicht, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass das Gleitteil ein ringformiges Gleitband (7) ist, das 
eine konstante Dicke besitzt und dessen Innenprofil dem 
spharischen AuSenprofil des Abschlusses des 
Aufhangungsteil s (1) entspricht, und 

dass das Verbindungsteil (5) einen Abschluss (5") mit 
teilspharischen Innenprofil hat, das einem spharischen 
Aufienprofil des ringformigen Gleitbandes (7) entspricht. 

2. Gelenkige Aufhangung nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass das Aufhangungsteil (1) auSerhalb des teilspharischen 
Abschlusses (1"') eine zylindrische Form und das 
Verbindungsteil auSerhalb seines teilspharischen 
Abschlusses eine hohlzylindrische Form besitzt. 

3. Gelenkige Aufhangung nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet/ 

dass die Aufhangung des Verbindungsteils (5) am 
Aufhangungsteil (1) durch Aufliegen des am spharischen 
Abschluss (5") des Verbindungsteils (5) befestigten 
ringformigen Gleitbandes (7) auf dem spharischen Abschluss 
(l' 1 ') des Aufhangungsteiles (1) erf olgt . 

4 . Gelenkige Aufhangung nach einem der Anspruche 1 bis 3 , 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die gelenkige Aufhangung in drei Freiheitsgraden 
durch eine Dreh- und Kippbewegung des ringformigen 
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Gleitbandes (7) auf der spharisch gewolbten Flache des 
Abschlusses (l ,fl ) des Auf hangungsteiles (1) erf olgt . 

5. Gelenkige Aufhangung nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
5 dadurch gekennzeichnet, 

dass zur Befestigung eines Tragersystems am 
Verbindungsteil (5) unterhalb dessen spharischen 
Abschlusses (5'') mehrere Bohrungen (6) vorgesehen sind. 



10 6. Gelenkige Aufhangung nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass zur Abdeckung einer sich durch die gelenkige 
Aufhangung zwischen dem Auf hangungsteil (1) und dem 
Verbindungsteil (5) bildenden Schlitzof f nung (8) eine 
15 Verkleidung (9) vorgesehen ist, welche die Schlitzof f nung 
(8) enganliegend und alle gelenkstellungsabhangigen 
Schlitzof fnungsweiten umfassend abdeckt . 

7. Gelenkige Aufhangung nach Anspruch 6, 
20 dadurch gekennzeichnet, 

dass die Verkleidung (9) aus einem hohlzylindrischen 
Abschnitt (9 1 ) und einem sich daran anschliefienden 
hohlkugelsegmentformigen Abschnitt (9'') mit einer in 
beiden Abschnitten konstanten und dunnen Wandstarke 

25 besteht und der Innendurchmesser des hohlzylindrischen 
Abschnitts (9') dem minimalen AuSendurchmesser des 
Auf hangungsteil s (1) und der Innendurchmesser des 
hohlkugelsegmentformigen Abschnitts (9 11 ) dem urn ein 
bestimmtes MaS vergrofierten spharisch verlaufenden 

30 Aufiendurchmesser des Verbindungsteils (5) entspricht . 

8. Gelenkige Aufhangung nach Anspruch 6 oder 7, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass die Verkleidung (9) im hohlzylindrischen Abschnitt 
35 o i) uber mindestens eine Verbindung (10) am 
Auf hangungsteil (1) im Bereich seines minimalen 
Aufiendurchmessers befestigt ist. 



9. Gelenkige Aufhangung nach Anspruch 7, 
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dadurch gekennzeichnet, 

dass eine Begrenzung des Drehbereichs des 

Verbindungsteiles (5) zur Winkellage des Auf hangungsteiles 
(1) erfolgt. 

10. Gelenkige Aufhangung nach Anspruch 9, 
dadurch. gekennzeichnet, 

dass auf der Innenseite des hohlkugelsegmentf ormigen 
Abschnitts (9'') der Verkleidung eine Rippe (11), deren 
Hone geringer ist als der Abstand zwischen Verkleidung (9) 
und dem Verbindungsteil (5) , und gleichzeitig auf der 
AuEenseiten des Verbindungsteiles (5) im Bereich dessen 
spharischen Abschlusses (5 11 ) eine weitere Rippe (12), die 
ebenfalls geringer ist als der Abstand zwischen 
Verkleidung (9) und Verbindungsteil (5) , befestigt ist, 
wobei die Rippen (11, 12) sich nach einer 360°- 
Relativbewegung des Verbindungsteiles (5) zum 

Aufhangungsteil (1) gegenseitig blockieren. 
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Zus ammen fas sung 

5 Die gelenkige Aufhangung, die insbesondere fur Monitor - 
Tragersysteme eingesetzt wird, besteht aus einem 
Aufhangungsteil (1) mit einem Abschluss (l 111 ) mit 
teilspharischen AulSenprof il , einem an dem Aufhangungsteil 
(1) aufgehangten Verbindungsteil (5) und einem zwischen 

10 dem Aufhangungsteil (1) und dem Verbindungsteil (5) 
angeordnetem Gleitteil, welches eine gleitende Dreh- und 
Kippbewegung des Verbindungsteil s (5) gegenuber dem 
Aufhangungsteil (1) ermoglicht. Das Gleitteil ist ein 
ringformiges Gleitband (7) , das eine konstante Dicke 

15 besitzt und dessen Innenprofil dem spharischen AuSenprofil 
' des Abschlusses (l 11 ') des Auf hangungsteils (1) 
entspricht. Das Verbindungsteil (5) hat einen Abschluss 
(5 ,! ) mit teilspharischen Innenprofil, das einem 
spharischen AuSenprofil des ringformigen Gleitbandes (7) 

20 entspricht . 

(Fig. 2) 
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